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基于谱域－空域结合特征和图割原理的高光谱图像分类
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摘　 要：高光谱图像中存在着特征维度高而训练集小的问题。 为解决该问题，提出了一种 ２ 步走的分类方法：１）通
过支持向量机对图像进行初步分类，根据分类结果计算出每个类别的均值特征；２）使用 １）计算出来的均值特征作为

能量函数的数据项，然后利用图割原理对图像做二次分类。 实验中发现：空间上相近的像素点往往具有相似的特

征，且属于同一个类别。 针对这种现象，提取一个将谱域特征和空域特征相结合的新特征。 该特征既包含了光谱信

息也包含了空间信息，具有较好的分类性能和鲁棒性。 在 Ｉｎｄｉａｎ Ｐｉｎｅ 数据集和 Ｐａｖｉａ Ｕｎｉｖｅｒｓｉｔｙ 数据集进行实验，实
验结果表明了本文提出方法的有效性。
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　 　 自 ２０ 世纪 ８０ 年代以来，高光谱遥感图像的光

谱分辨率已达到纳米级别，设备获取到的光谱信息

比较准确和丰富。 因此，人们开创了高光谱遥感对



地观测技术来识别地物类别，这是传统 ＲＧＢ 图像和

多光谱图像所不能完成的。 虽然高光谱遥感图像分

类技术目前已经取得了一定进展，但依然存在着一

些挑战：１）特征维度高而训练集小，高光谱图像上

每个像素点的原始光谱特征多达百维，而且，高光谱

图像的样本标注往往需要有技巧的专家人工地进行

分类，代价昂贵，使得获取一个足够大的训练样本集

变得不可行，从而影响分类器模型的性能；２）以像

素为单位的分类具有空间相似特性。 所谓的空间相

似特性指的是：空间上相邻的像素点属于同一个类

别的概率更大。 如何更好地利用空间信息，将这一

特性应用到高光谱图像分类当中，以提高分类结果

的准确率，是当前的一个研究方向。 目前国内外对

高光谱图像分类技术的研究方法可以归纳为特征研

究的方法和空间信息利用的方法。
由于光谱通道数量的剧增，高光谱图像中存

在着冗余现象，因此可通过特征提取 ［１⁃５］ 来获取

有用特征，将原始高维数据映射到低维空间，构
建新的特征，降低数据的维度。 其中，无监督学

习的方法包括经典的 ＰＣＡ［１］ 、ＩＤＡ［２］ 等。 有监督

方法包括 ＬＤＡ［３］ 以及针对 ＬＤＡ 在高光谱图像中

的应 用 的 几 种 改 进 方 法， 如 ＮＤＡ、 ＮＷＦＥ 和

ＤＮＰ ［３］ ，这几种方法都是根据最大化类间距、最
小化类内距原理来实现的。 半监督方法是当前

高光谱图像分类技术当中比较适用的一种方法，
在一定程度上缓解了小训练集带来的问题。 浙

江大学的钱云涛教授提出了一种三维离散小波

变换纹理特征 ［６］ ，从多个不同的尺度、频域、方向

对高光谱图像数据立方体进行分解。 文献［ ７］提

出了基于谱聚类的波段选择技术，以波段图像为

样本点生成相似度矩阵，通过谱聚类，将所有数

据分成 ｋ 类，从中选择 ｋ 个有代表性的波段参与

后续分类工作。
不管是特征选取，还是特征提取，都没有考虑到

像素空间之间的相关性。 通过对高光谱图像伪成像

图的分析观察，发现空间位置相邻的像素点有很大

的概率是同一类别。 基于这个特性，谱域－空域结

合的高光谱图像分类技术开始发展［８⁃１１］。 比如文献

［１０］中构建超图，图中有 ２ 种超边，一种是基于特

征的超边，通过在特征空间中，寻找距离最近的 ｋ 个

像素点来生成的；另一种是基于空间的超边，通过连

接空间位置上 ｋ 个相邻的像素点来生成的。 文献

［１１］首先利用最大噪声分量方法和虚拟维数估计

算法对高维图像进行特征提取和主分量数目计算，
并且用数学形态学操作方法提取主分量图像的目标

形态信息，根据得到的空域特征，与原始光谱特征相

结合得到最终的组合特征。 　 　
以上的方法更多的是将原始光谱特征信息和空

间信息分成 ２ 个独立的部分，本文提出一种将两者

相结合的方法，将空间信息加入到原始光谱特征当

中，提取一个新的基于谱域 －空域相结合的特征

（ｓｐｅｃｔｒａｌ⁃ｓｐａｔｉａｌ ｃｏｍｂｉｎａｔｉｏｎ ｆｅａｔｕｒｅ，ＳＳＣ），通过 ＳＶＭ
训练分类器模型，对图像进行初步分类；然后，基于

图割（ｇｒａｐｈ ｃｕｔ，ＧＣ）原理对初步分类结果进行修

改，做一个二次分类，进一步考虑空间相似特性，提
高分类性能。

１　 谱域－空域结合的特征提取

１．１　 基于谱域的特征

高光谱图像是通过遥感设备在一条连续的

光谱窄波段上抓取光谱信息成像而得，图像上的

每个像素点在各个波段上都会有一个对应的光

谱强度值，由此可以构成一条具有上百个波段光

谱值的光谱曲线。 通过早期的实验发现，现实生

活当中相同的物质，光谱曲线相同或相近；不同

的物质，则光谱曲线有所区别。 因此，使用光谱

曲线上的光谱强度值作为特征，可以用来描述不

同类别标签，作为目标分类的一个判断依据，将
这种特征称为基于谱域的特征。 本文为了避免

特征选取和特征提取过程中可能造成的信息丢

失，将使用所有波段的光谱强度值来构成基于谱

域的特征。 假设有像素点 Ａ ，那么它的谱域特征

可以表示为 ｘ ｓｐｅ＿Ａ ，且被归一化到 ［ －１，１］ 。
１．２　 基于空域的特征

本文中空域特征描述的是空间邻域像素点的总

体加权特征。 首先定义一个空间邻域，然后根据邻

域点与中心像素点的距离设定权值，最后计算整个

空间邻域像素点的加权特征和，所得结果即为中心

像素点的空域特征。 空间邻域范围可包括一阶邻

域、二阶邻域、 ３ × ３、 ５ × ５ 等，如图 １ 所示。 本文采

用 ３ × ３ 的空间邻域范围。

图 １　 ４ 种不同空间邻域

Ｆｉｇ．１　 Ｆｏｕｒ ｔｙｐｅｓ ｏｆ ｓｐａｔｉａｌ ｎｅｉｇｈｂｏｒｓ ｆｏｒ ｃｅｎｔｒｏｉｄ ｐｉｘｅｌ

　 　 对于像素点 Ａ ，Ｎ（Ａ）表示其空间邻域点的集

合，那么，基于空域的特征 ｘｓｐａ＿Ａ 计算公式为
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ｘｓｐａ＿Ａ ＝ ∑ ｘ∈Ｎ（Ａ）
ｗ（ｘ） × ｘｓｐｅ （１）

式中： ｘｓｐｅ 是 Ａ 的邻域点 ｘ 的基于谱域的特征，
ｗ（ｘ） 是权值，该值的大小与两像素点间的欧拉距离

ｄ（Ａ，ｘ） 成反比：

ｗ（ｘ） ＝ １
ｄ（Ａ，ｘ）

， ｓ．ｔ． ∑ ｘ∈Ｎ（Ａ）
ｗ（ｘ） ＝ １ （２）

１．３　 基于谱域－空域结合的特征

目前在大部分的高光谱图像分类技术方法当

中，普遍使用的是原始光谱特征，或者基于原始特征

的一个特征提取。 由于高光谱图像具有空间相似特

性，可以利用空间邻域像素点的特征来平滑噪点特

征。 当中心像素点为噪点，周围空间邻域点都属于

同一个类别的时候，那么加入空域特征，可以一定程

度上改变噪点的特征，趋于同类化，使其正确分类。
因此，本文提出了 ＳＳＣ，该特征由 ２ 部分特征组成：
中心像素点自身的谱域特征及其空间邻域点权值计

算得到的空域特征。 由于自身的谱域特征和周围空

间特征的重要性并不是同等的，所以通过特征权值

修正量的设置来实现对两部分特征在组合当中的贡

献率的调整。 对于像素点 Ａ ，最终提取得到的 ＳＳＣ
特征为 ｘＳＳＣ＿Ａ ，计算公式为

ｘＳＳＣ＿Ａ ＝ ｋｓｐｅｘｓｐｅ＿Ａ ＋ ｋｓｐａｘｓｐａ＿Ａ

ｓ．ｔ． ｋｓｐｅ ＋ ｋｓｐａ ＝ １ （３）

式中： ｋｓｐｅ 和 ｋｓｐａ 都是非负整数，取值范围为［０，１］。

２　 图像分类

２．１　 ＳＶＭ 初步分类

通常情况下，支持向量机在多分类问题上有优

势［１２⁃１６］。 而高光谱图像分类技术正好是多类别的

分类问题，因此本文采用 ＳＶＭ 来训练分类器模型。
分类结果是通过决策函数 ｆ（ｘ）来判断，如式（４）：

ｆ（ｘ） ＝ ∑ ｉ∈Ｓ
ａｉｙｉＫ（ｘｉ，ｘ） ＋ ｂ （４）

　 　 在训练阶段，本文先通过一个有限大小的训练

样本集得到 ＳＶＭ 分类器模型。 由于训练样本是离

散存在的，没有空间邻域，并且样本本身是由人工精

确标注，噪点的可能性很低，所以将训练样本基于谱

域的特征 ｘｓｐｅ 直接作为训练的输入特征，采用基于

ＲＢＦ 核函数的支持向量机训练出分类器模型，如式

（５）所示：
Ｋ（ｘｉ，ｘ ｊ） ＝ 〈φ（ｘｉ）·φ（ｘ ｊ）〉 ＝

ｅｘｐ（ －
‖ｘｉ － ｘ ｊ‖２

２σ２ ） （５）

　 　 在测试阶段，对高光谱图像上的每个像素点依

次提取基于谱域－空域相结合的特征作为输入，通

过训练得到的分类器模型，对像素点进行分类，最终

得到一个 ＳＶＭ 初步分类结果 Ｙ ｔｅｓｔ 。
２．２　 类别均值特征

已知同一类别的样本具有相同或相近的光谱特

征，那么可以通过将同一类别的样本的特征进行求

和取平均，得到一个特征向量，作为这个类别的均值

特征。 有了这个均值特征，就可以计算测试样本与

各个类别的特征相似度，作为基于 ＧＣ 原理进行二

次分类的一个分类代价判断依据。
高光谱图像分类技术当中现存的小训练集因

素，导致了样本集存在信息不足等问题，本文利用整

个高光谱图像的 ＳＶＭ 初步分类结果来计算类别均

值特征 ｍ 。

ｍ ｊ ＝
∑ ｎ

ｉ ＝ １
ｘＳＳＣ＿ｉ·Ｉ ｌｉ ＝ ｊ{ }

∑ ｎ

ｉ ＝ １
Ｉ ｌｉ ＝ ｊ{ }

（６）

式中： ｍ ｊ 是标签为 ｊ 的像素点的均值特征，ｎ 为高光

谱图像的像素点总数， ｌｉ 为像素点 ｉ 的 ＳＶＭ 分类结

果， Ｉ ｌｉ ＝ ｊ{ } 是指示函数，表示 ｌｉ 等于标签 ｊ。
２．３　 基于 ＧＣ 的二次分类

在以像素为单位的图像分类当中，空间位置上

相近的像素直观上更可能是属于同一类的，所以无

论是基于光谱信息还是空间信息的分类代价在分类

的过程中都应该被考虑进去。 根据 ＭＲＦ 可知，一个

像素的分类仅仅依赖于像素本身以及空间上相邻的

像素。 而 ＧＣ 算法的基本原理就是受 ＭＲＦ 启发而

来。 因此，在 ＳＶＭ 初步分类的结果上，本文使用 ＧＣ
算法来进行第 ２ 次的分类，目的在于修正自身分类

标签和空间邻域像素标签差别很大的像素点。
在将 ＧＣ 算法应用到高光谱图像的过程中，Ｖ

是高光谱图像的像素集，Ｅ 是上述像素集中空间

相邻的像素点之间的边集合。 二次分类目标在

于找到一个分类结果 ｌ：Ｖ→ Ｌ ，使损失函数（７）的
值最小。

Ｃ（ ｌ） ＝ ∑ ｉ∈Ｖ
Ｃ＿ｓｐｅｉ，ｌｉ

＋ ∑ ｉ，ｊ( ) ∈Ｅ
Ｃ＿ｓｐａｉ，ｌｉ，ｊ，ｌ ｊ

（７）
式中： Ｃ（ ｌ） 表示对全部像素进行分类的损失函数，
它是光谱分类代价和空间分割代价之和。 其中

Ｃ＿ｓｐｅ 是每个像素点基于光谱信息进行分类的光谱

分类代价； Ｃ＿ｓｐａ 是每个像素点基于空间信息进行

分类的空间分割代价。
式 （ ７ ） 是 一 个 ＮＰ 困 难 问 题， 本 文 采 用

Ｂｏｙｋｏｖ ［１７］提出的方法来求解这个方程，式（８） ～
（１１）是式（７）当中各个项的详细展开解释。
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Ｃ＿ｓｐｅｉ，ｌｉ
＝

ｄ（ｘＳＳＣ＿ｉ，ｍｌｉ），ｌｉ ≠ ｙｉ

０，ｌｉ ＝ ｙｉ

．{ （８）

ｄ（ｘＳＳＣ＿ｉ，ｍｌｉ） ＝ ‖ｘＳＳＣ＿ｉ － ｍｌｉ‖
２ （９）

　 　 式中对于像素 ｉ， ｌｉ 是它在 ＧＣ 二次分类中的分

类结果标签。 当二次分类结果与 ＳＶＭ 初步分类结

果一样时，光谱分类代价 Ｃ＿ｓｐｅｉ，ｌｉ 为 ０；当 ２ 次分类

结果不一样，通过计算像素点 ｉ 与类别 ｌｉ 的标准特

征之间的相似度来决定光谱分类代价 Ｃ＿ｓｐｅｉ，ｌｉ 大

小，相似度由欧拉距离公式计算得到。
Ｃ＿ｓｐａｉ，ｌｉ，ｊ，ｌ ｊ 表示将 ２ 个相邻的像素分为 ２ 个类

的空间分割代价。 在现实的应用中，有 ２ 个问题必

须考虑。 １）当 ２ 个相邻的像素点被分为同类的时

候，不存在分割，所以分割代价应该为 ０；２）当 ２ 个

处在同质区的相邻像素点被分为不同类的时候，分
割代价应该较大；而当处在非同质区的相邻像素点

被分为不同类的时候，分割代价应该趋于 ０。 于是

式（７）中的第 ２ 个项就可以展开成式（１０）、（１１）：
Ｃ＿ｓｐａｉ，ｌｉ，ｊ，ｌ ｊ

＝ ｗ ｉｊｄ ｌｉ，ｌ ｊ( ) （１０）

ｄ ｌｉ，ｌ ｊ( ) ＝
１ ， ｌｉ ≠ ｌ ｊ
０ ， ｌｉ ＝ ｌ ｊ{ （１１）

式中对于任意一个像素点对 （ ｉ，ｊ） ， ｗ ｉｊ 可以被看做

是像素点 ｉ，ｊ 之间的边缘权重。 根据 ＭＲＦ 可知当 ｉ
和 ｊ 空间相邻的时候，边的权重是一个非 ０ 值。 同

时权重 ｗ ｉｊ 也负比于 ｉ 和 ｊ 的特征相似度。 同时又可

以通过计算 ＳＳＣ 的特征欧式距离来衡量像素点间

的相似性。 于是得到权重 ｗ ｉｊ 的表达式：

ｗ ｉｊ ＝
１

ｄ（ｘｉ，ｘ ｊ）
，ｉ，ｊ 相邻

０，其他

ì

î

í

ïï

ïï

（１２）

３　 实验结果及分析

３．１　 数据集

实验采用了高光谱图像的 ２ 个典型数据集，一
是用 ＡＶＩＲＩＳ 遥感设备抓取的 Ｉｎｄｉａｎ Ｐｉｎｅ 数据集，
图像的宽度和高度均为 １４５ 像素，波段数为 ２２０。
该数据集中包含 １６ 个类别和 １０ ３６６ 个已标注的样

本点，除去一些样本数很少的类别，留下 ９ 个类别用

于实验。 表 １ 给出了 Ｉｎｄｉａｎ Ｐｉｎｅ 数据集的信息。
另一个数据集是用 ＲＯＳＩＳ⁃０３ 遥感设备在帕维亚上

空拍摄的 Ｐａｖｉａ Ｕｎｉｖｅｒｓｉｔｙ 数据集。 它包含有 ６１０×
３４０ 个像素点和 １１５ 个波段，去除 １２ 个噪声波段

后，剩下 １０３ 个波段用于实验。 数据集中包含 ９ 个

类别和 ４２ ７７６ 个标注样本点。 表 ２ 给出了 Ｐａｖｉａ Ｕ⁃
ｎｉｖｅｒｓｉｔｙ 数据集的相关信息。

表 １　 Ｉｎｄｉａｎ Ｐｉｎｅ 数据集信息

Ｔａｂｌｅ １　 Ｉｎｆｏｒｍａｔｉｏｎ ａｂｏｕｔ ｔｈｅ Ｉｎｄｉａｎ Ｐｉｎｅ ｄａｔａ ｓｅｔ

标签 类别 颜色

１ Ｃｏｒｎ⁃ｎｏｔｉｌｌ ２５５，２５５，０
２ Ｃｏｍ⁃ｍｉｎｔｉｌｌ ０，２５５，０
３ Ｇｒａｓｓ⁃ｐａｓｔｕｒｅ １８４，９２，０
４ Ｇｒａｓｓ⁃ｔｒｅｅｓ １９２，１９２，１９２
５ Ｈａｙ⁃ｗｉｎｄｏｗｅｄ ２５５，１０２，０
６ Ｓｏｙｂｅａｎ⁃ｎｏｔｉｌｌ ２５５，０，０
７ Ｓｏｙｂｅａｎ⁃ｍｉｎｔｉｌｌ ２００，１００，２００
８ Ｓｏｙｂｅａｎ⁃ｃｌｅａｎ ０，２５５，２５５
９ Ｗｏｏｄｓ ８５，１００，２５５

表 ２　 Ｐａｖｉａ Ｕｎｉｖｅｒｓｉｔｙ 数据集信息

Ｔａｂｌｅ ２　 Ｉｎｆｏｒｍａｔｉｏｎ ａｂｏｕｔ ｔｈｅ ＰａｖｉａＵ ｄａｔａ ｓｅｔ

标签 类别 颜色

１ Ａｓｐｈａｌｔ １９２，１９２，１９２
２ Ｍｅａｄｏｗｓ ０，２５５，０
３ Ｇｒａｖｅｌ ０，２５５，２５５
４ Ｔｒｅｅｓ ０，１２８，０
５ Ｍｅｔａｌ Ｓｈｅｅｔｓ ２５５，０，２５５
６ Ｓｏｉｌ １６５，８２，４１
７ Ｂｉｔｕｍｅｎ １２８，０，１２８
８ Ｂｒｉｃｋｓ ２５５，０，０
９ Ｓｈａｄｏｗ ２５５，２５５，０

３．２　 评价指标

在高光谱图像分类技术研究中有 ４ 个常用的评

价指标［１８］：生产者精度（ｐｒｏｄｕｃｅｒ′ｓ ａｃｃｕｒａｃｙ， ＰＡ），
用户精度（ ｕｓｅｒ′ｓ ａｃｃｕｒａｃｙ， ＵＡ），总体精度（ ｏｖｅｒａｌｌ
ａｃｃｕｒａｃｙ， ＯＡ）和 κ 统计值（ Ｋａｐｐａ ｃｏｅｆｆｉｃｉｅｎｔ）。 其

中 ＯＡ 和 κ 属于综合指标。
３．３　 参数设定

实验过程中，衡量空域和谱域特征贡献率的参数

ｋｓｐｅ 的取值，可以使用自适应算法进行计算，本文只是

通过简单的步长设定，在［０，１］循环调参，找出分类准

确率最高的较优值。 ＳＶＭ 分类器的惩罚因子 Ｃ 在

［１０－３，１０３］上通过对数等分函数，寻找较优值。
３．４　 对比方法

为了证明所提出方法的有效性，将本文最终的

方法（ＳＳＣ ／ ＳＶＭＧＣ）与其他 ３ 种方法进行对比。 第

１ 种是原始特征的简单 ＳＶＭ 分类方法（ＳＶＭ），第 ２
种是本文提出的 ＳＳＣ 特征加上 ＳＶＭ 分类器（ＳＳＣ ／
ＳＶＭ），第 ３ 种是文献［１８］中提出的方法，该方法首

先采用原始光谱特征加 ＳＶＭ 分类，然后用 ＧＣ 算法

进行优化（ＳＶＭ ／ ＧＣ［１８］）。
３．５　 实验对比结果

３．５．１　 不同大小的训练集

该组实验主要是通过对多组大小不同的训练样
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本的分类效果进行对比，选取合适的训练集。 在 Ｉｎ⁃
ｄｉａｎ Ｐｉｎｅ 数据集中每个类别的训练样本数为：３、５、
１０、２０、５０ 和 １００， ｋｓｐｅ ＝ ０．８。 在 Ｐａｖｉａ Ｕｎｉｖｅｒｓｉｔｙ 数

据集中，每个类别的训练样本数为：２５、５０、１００、２００、
３００ 和 ４００， ｋｓｐｅ ＝ ０．１。 图 ２ 给出了实验结果。

（ａ） Ｉｎｄｉａｎ Ｐｉｎｅ 数据集总体精度

（ｂ）Ｉｎｄｉａｎ Ｐｉｎｅ 数据集 κ 统计值

（ｃ）Ｐａｖｉａ Ｕｎｉｖｅｒｓｉｔｙ 数据集总体精度

（ｄ）Ｐａｖｉａ Ｕｎｉｖｅｒｓｉｔｙ 数据集 κ 统计值

图 ２　 不同大小训练集下的分类结果

Ｆｉｇ．２　 Ｃｌａｓｓｉｆｉｃａｔｉｏｎ ｒｅｓｕｌｔｓ ｗｉｔｈ ｄｉｆｆｅｒｅｎｔ ｔｒａｉｎｉｎｇ ｓｉｚｅｓ

从实验结果中可以发现：当训练集相对较小时，
分类效果会相对较差。 随着训练数据集的增大，准
确率会相应提高，直到接近一个饱和点。 当有足够

的训练样本数时，分类效果会趋于稳定。 因此本文

之后的实验，都是在 ５０×９ 个训练样本的 Ｉｎｄｉａｎ Ｐｉｎｅ
数据集和 ３００×９ 个训练样例的 Ｐａｖｉａ Ｕｎｉｖｅｒｓｉｔｙ 数据

集上进行。
可以看到在不同大小的训练集情况下，本文提

出的方法效果通常都比别的方法好，证实了所提出

方法的有效性和鲁棒性。
３．５．２　 参数 ｋｓｐｅ 和 ｋｓｐａ

参数 ｋｓｐｅ 和 ｋｓｐａ 用于调节谱域特征和空域特征

在 ＳＳＣ 特征中所占的比例。 实验发现通过调整光

谱特征和空间特征的贡献率，可以有效优化分类结

果，如图 ３ 所示。 Ｉｎｄｉａｎ Ｐｉｎｅ 数据集的最佳 ｋｓｐｅ 是

０．８，Ｐａｖｉａ Ｕｎｉｖｅｒｓｉｔｙ 数据集是 ０．１。

图 ３　 不同 ｋｓｐｅ 设定值下的分类结果

Ｆｉｇ．３　 Ｃｌａｓｓｉｆｉｃａｔｉｏｎ ｒｅｓｕｌｔｓ ｗｉｔｈ ｄｉｆｆｅｒｅｎｔ ｋｓｐｅ

３．５．３　 不同方法的对比

该组实验对 ４ 种方法的分类结果进行了详细的

比较。 图 ４～５ 和表 ３～６ 表明，在 ５０×９ 个训练样本的

Ｉｎｄｉａｎ Ｐｉｎｅ 数据集和 ３００×９ 个训练样例的 Ｐａｖｉａ Ｕｎｉ⁃
ｖｅｒｓｉｔｙ 数据集上，所有的方法都取得了不错的效果。
然而相比于简单 ＳＶＭ 分类的方法，ＳＳＣ ／ ＳＶＭ 在 Ｉｎｄｉ⁃
ａｎ Ｐｉｎｅ 和 Ｐａｖｉａ Ｕｎｉｖｅｒｓｉｔｙ 数据集上准确率分别提升

了 １．７７％和 ７．１６％。 这说明 ＳＳＣ 特征胜过原始光谱

特征。 而方法 ＳＳＣ ／ ＳＶＭＧＣ 相比 ＳＳＣ ／ ＳＶＭ，其准确率

在 Ｉｎｄｉａｎ Ｐｉｎｅ 和 Ｐａｖｉａ Ｕｎｉｖｅｒｓｉｔｙ 数据集上分别提升

了 １１．８５％和 ６．０８％。 这表明将 ＧＣ 理论应用于高光

谱图像分类中是有效的。 在 Ｉｎｄｉａｎ Ｐｉｎｅ 数据集上，本
文最终所提出的 ＳＳＣ ／ ＳＶＭＧＣ 方法的总体精度相对

于 ＳＶＭ、 ＳＳＣ ／ ＳＶＭ 和 ＳＶＭ ／ ＧＣ［１８］ 分 别 提 升 了

１３．６２％、１１．８５％和 ６．３３％，而在 Ｐａｖｉａ Ｕｎｉｖｅｒｓｉｔｙ 数据

集中分别提升了 １３．２４％、６．０８％和８．０９％。
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图 ４　 不同分类方法下的 Ｉｎｄｉａｎ Ｐｉｎｅ 数据集分类结果

Ｆｉｇ．４　 Ｃｌａｓｓｉｆｉｃａｔｉｏｎ ｒｅｓｕｌｔｓ ｏｆ ｔｈｅ Ｉｎｄｉａｎ Ｐｉｎｅ ｄａｔａ ｓｅｔ
ｂｙ ｄｉｆｆｅｒｅｎｔ ｍｅｔｈｏｄｓ

图 ５　 不同分类方法下的 Ｐａｖｉａ Ｕｎｉｖｅｒｓｉｔｙ 数据集分类结果

Ｆｉｇ．５　 Ｃｌａｓｓｉｆｉｃａｔｉｏｎ ｒｅｓｕｌｔｓ ｏｆ ｔｈｅ Ｐａｖｉａ Ｕｎｉｖｅｒｓｉｔｙ ｄａ⁃
ｔａ ｓｅｔ ｂｙ ｄｉｆｆｅｒｅｎｔ ｍｅｔｈｏｄｓ

表 ３　 Ｉｎｄｉａｎ Ｐｉｎｅ 数据集的总体精度和 ｋ 统计值

Ｔａｂｌｅ ３　 Ｏｖｅｒａｌｌ ａｃｃｕｒａｃｙ ａｎｄ Ｋａｐｐａ ｃｏｅｆｆｉｃｉｅｎｔ ｏｆ ｔｈｅ Ｉｎ⁃
ｄｉａｎ Ｐｉｎｅ

指标 ＳＶＭ ＳＳＣ ／ ＳＶＭ ＳＶＭ ／ ＧＣ ＳＳＣ ／ ＳＶＭＧＣ

总体精度 ０．７３２ ９ ０．７５０ ６ ０．８０５ ８ ０．８６９ １

κ 统计值 ０．６９３ ０ ０．７１３ ８ ０．７７２ ６ ０．８４７ ９

表 ４　 Ｐａｖｉａ Ｕｎｉｖｅｒｓｉｔｙ 数据集的总体精度和 κ 统计值

Ｔａｂｌｅ ４ 　 Ｏｖｅｒａｌｌ ａｃｃｕｒａｃｙ ａｎｄ Ｋａｐｐａ ｃｏｅｆｆｉｃｉｅｎｔ ｏｆ ｔｈｅ
Ｐａｖｉａ Ｕｎｉｖｅｒｓｉｔｙ

指标 ＳＶＭ ＳＳＣ ／ ＳＶＭ ＳＶＭ ／ ＧＣ ＳＳＣ ／ ＳＶＭＧＣ

总体精度 ０．８３４ ８ ０．９０６ ４ ０．８８６ ３ ０．９６７ ２

κ 统计值 ０．７８７ ３ ０．８７８ ４ ０．８５１ ７ ０．９５６ ６

　 　 使用 ＧＣ 算法进行二次分类需要增加一定的时

间，其中，大小为 ６１０×３４０ 的 Ｐａｖｉａ Ｕｎｉｖｅｒｓｉｔｙ 数据集

在 ＳＶＭ 测试分类阶段所需分类时间为 ２８．９１ ｓ，ＧＣ 二

分类阶段所需时间为 ６．０３ ｓ，准确率提高了 ６％，这在

高光谱图像分类非实时应用领域是可以接受的。

表 ５　 训练样本集大小为 ５０×９ 的 Ｉｎｄｉａｎ Ｐｉｎｅ 数据集的生产者精度和用户精度（ ｋｓｐｅ ＝ ０．８）
Ｔａｂｌｅ ５　 Ｐｒｏｄｕｃｅｒ’ｓ Ａｃｃｕｒａｃｙ ａｎｄ Ｕｓｅｒ’ｓ Ａｃｃｕｒａｃｙ ｏｆ ｔｈｅ Ｉｎｄｉａｎ Ｐｉｎｅ ｗｉｔｈ ５０ ｔｒａｉｎｉｎｇ ｓａｍｐｌｅｓ ｐｅｒ ｃｌａｓｓ（ ｋｓｐｅ ＝ ０．８）

Ｃｌａｓｓ
生产者精度

ＳＶＭ ＳＳＣ ／ ＳＶＭ ＳＶＭ ／ ＧＣ ＳＳＣ ／ ＳＶＭＧＣ

用户精度

ＳＶＭ ＳＳＣ ／ ＳＶＭ ＳＶＭ ／ ＧＣ ＳＳＣ ／ ＳＶＭＧＣ

１ ０．５６７ ９ ０．５８１ ２ ０．７４８ ６ ０．６０１ ５ ０．６８９ ６ ０．７１３ ７ ０．５９２ ２ ０．９３７ ８
２ ０．７１３ ３ ０．７８８ ０ ０．６３７ ３ ０．９９１ ６ ０．３８１ ４ ０．３９０ ４ ０．７６３ ３ ０．５４３ ６
３ ０．９３３ ７ ０．９５４ ５ ０．９４０ ０ ０．９４４ １ ０．８７４ ０ ０．８９３ ４ ０．９６８ ０ ０．９３２ ５
４ ０．９８７ ７ ０．９９０ ４ １．０００ ０ ０．９８３ ６ ０．９４１ ３ ０．９５２ ６ ０．９７３ ３ ０．９６９ ０
５ １．０００ ０ １．０００ ０ １．０００ ０ １．０００ ０ ０．９８１ ５ ０．９８３ ５ ０．９６５ ７ ０．９９５ ８
６ ０．６９９ ６ ０．７２３ ３ ０．７５９ ３ ０．８０５ ６ ０．６１９ ９ ０．６６０ １ ０．８５２ ２ ０．７５０ ７
７ ０．５３６ ９ ０．５４０ ９ ０．７３３ ２ ０．８３９ １ ０．８１２ ６ ０．８５５ ７ ０．８１１ ９ ０．９５９ ０
８ ０．８０７ ８ ０．８５１ ６ ０．６４０ ８ ０．９８４ ８ ０．６２３ ７ ０．６６２ ７ ０．５６９ ７ ０．９４５ ０
９ ０．９７８ ７ ０．９８７ ４ ０．９９８ ４ ０．９９９ ２ ０．９９０ ４ ０．９９４ ４ ０．９９２ ９ ０．９８３ ７
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表 ６　 训练样本集大小为 ３００×９ 的 Ｐａｖｉａ Ｕｎｉｖｅｒｓｉｔｙ 数据集的生产者精度和用户精度（ ｋｓｐｅ ＝ ０．１）
Ｔａｂｌｅ ６　 Ｐｒｏｄｕｃｅｒ’ｓ Ａｃｃｕｒａｃｙ ａｎｄ Ｕｓｅｒ’ｓ Ａｃｃｕｒａｃｙ ｏｆ ｔｈｅ ＰａｖｉａＵ ｗｉｔｈ ３００ ｔｒａｉｎｉｎｇ ｓａｍｐｌｅｓ ｐｅｒ ｃｌａｓｓ （ ｋｓｐｅ ＝ ０．１）

Ｃｌａｓｓ
生产者精度

ＳＶＭ ＳＳＣ ／ ＳＶＭ ＳＶＭ ／ ＧＣ ＳＳＣ ／ ＳＶＭＧＣ

用户精度

ＳＶＭ ＳＳＣ ／ ＳＶＭ ＳＶＭ ／ ＧＣ ＳＳＣ ／ ＳＶＭＧＣ

１ ０．８１５ ３ ０．９６５ ５ ０．８１７ １ ０．９７０ ０ ０．９５２ ８ ０．９２９ ６ ０．９６１ ０ ０．９４２ ３

２ ０．８１３ ７ ０．８７５ ５ ０．９００ ０ ０．９８９ ０ ０．９３９ ０ ０．９８３ ０ ０．９６０ ２ ０．９９７ ６

３ ０．８０５ ６ ０．８２４ ２ ０．８３４ ７ ０．８４８ ０ ０．７１３ ８ ０．９２１ ２ ０．７６１ ７ ０．９６５ ８

４ ０．９５５ ６ ０．９２１ ７ ０．９８２ ４ ０．９３０ ８ ０．７９９ ６ ０．８５４ ５ ０．７７７ ２ ０．９３６ ０

５ ０．９９７ ８ １．０００ ０ ０．９９７ ８ １．０００ ０ ０．９９４ ８ １．０００ ０ ０．９９４ ８ １．０００ ０

６ ０．８０２ ９ ０．９４０ ５ ０．８４８ ５ ０．９８５ ３ ０．５８９ ０ ０．６９８ ６ ０．８０３ ９ ０．９６２ ３

７ ０．９０８ ３ ０．９３４ ６ ０．９１４ ３ ０．９４５ １ ０．７１２ ３ ０．９９５ ２ ０．７１６ １ ０．９９５ ２

８ ０．８１２ ６ ０．８８３ ５ ０．８６６ ６ ０．９１７ ４ ０．７６０ ７ ０．８５５ ８ ０．７８７ １ ０．８７２ ０

９ ０．９８３ １ ０．９７１ ５ ０．９８３ １ ０．９８２ ０ ０．８６５ ２ ０．９８８ ２ ０．８６５ ２ ０．９８８ ３

４ 　 结论

为了解决高光谱图像分类特征维度高、训练集

小的问题，并且合理利用像素类别标签空间相似性

高的特性，提出了谱域和空域相结合的特征 ＳＳＣ，并
应用 ＧＣ 原理对 ＳＶＭ 的初步分类结果进行二次优

化。 通过对实验结果的分析，可以得出以下结论：
１） 基于谱域和空域相结合的 ＳＳＣ 特征分类效

果好于基于原始光谱特征，ＳＳＣ 特征较好地利用空

间邻域信息，减少了噪点数量；
２） 将高光谱图像分类看做是一个机器学习问

题，然后用 ＧＣ 算法来解决，是一种非常有效的方

法。 ＧＣ 算法的使用对处于边缘轮廓的像素点的分

类起到较好的作用，对边缘点除了考虑光谱分类代

价，还实际性地考虑了分割代价。
本文提出的方法虽然已经取得了很好的实验效

果，但是仍有一些有待解决的问题。 首先，文中参数

ｋｓｐｅ 是通过一个简单的循环实验来设置的，在未来工

作中要思考怎样通过机器学习算法来寻求其最优

值。 其次，各个类别的标准特征作为 ＧＣ 的一个参

数，它的准确率是非常重要的。 之后的实验当中可

以考虑加入主动学习方法，从 ＳＶＭ 初步分类结果中

选出具有价值的样本，作为新样本加入到样本集中，
扩充样本集，提升 ＳＶＭ 分类器性能。

参考文献：
［１］ＦＯＮＧ Ｍ． Ｄｉｍｅｎｓｉｏｎ ｒｅｄｕｃｔｉｏｎ ｏｎ ｈｙｐｅｒｓｐｅｃｔｒａｌ ｉｍａｇｅｓ［Ｒ］．

Ｌｏｓ Ａｎｇｅｌｅｓ： Ｕｎｉｖｅｒｓｉｔｙ ｏｆ Ｃａｌｉｆｏｒｎｉａ， ２００７．
［２］ ＷＡＮＧ Ｊ， ＣＨＡＮＧ Ｃ Ｉ． Ｉｎｄｅｐｅｎｄｅｎｔ ｃｏｍｐｏｎｅｎｔ ａｎａｌｙｓｉｓ

ｂａｓｅｄ ｄｉｍｅｎｓｉｏｎａｌｉｔｙ ｒｅｄｕｃｔｉｏｎ ｗｉｔｈ ａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎｓ ｉｎ ｈｙｐｅｒ⁃
ｓｐｅｃｔｒａｌ ｉｍａｇｅ ａｎａｌｙｓｉｓ［ Ｊ］． ＩＥＥＥ Ｔｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓ ｏｎ Ｇｅｏｓｃｉ⁃

ｅｎｃｅ ａｎｄ Ｒｅｍｏｔｅ Ｓｅｎｓｉｎｇ， ２００６， ４４（６）： １５８６⁃１６００．
［３］ＨＵＡＮＧ Ｈ Ｙ， ＫＵＯ Ｂ Ｃ． Ｄｏｕｂｌｅ ｎｅａｒｅｓｔ ｐｒｏｐｏｒｔｉｏｎ ｆｅａｔｕｒｅ

ｅｘｔｒａｃｔｉｏｎ ｆｏｒ ｈｙｐｅｒｓｐｅｃｔｒａｌ ｉｍａｇｅ ｃｌａｓｓｉｆｉｃａｔｉｏｎ ［ Ｊ］． ＩＥＥＥ
Ｔｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓ ｏｎ Ｇｅｏｓｃｉｅｎｃｅ ａｎｄ Ｒｅｍｏｔｅ Ｓｅｎｓｉｎｇ， ２０１０， ４８
（１１）： ４０３４⁃４０４６．

［４］苏红军，杜培军，盛业华． 高光谱遥感数据光谱特征提取

算法与分类研究［ Ｊ］． 计算机应用研究， ２００８， ２５（２）：
３９０⁃３９４．
ＳＵ Ｈｏｎｇｊｕｎ， ＤＵ Ｐｅｉｊｕｎ， ＳＨＥＮＧ Ｙｅｓｈｅｎｇ． Ｓｔｕｄｙ ｏｎ ｆｅａｔｕｒｅ
ｅｘｔｒａｃｔｉｏｎ ａｎｄ ｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔ ｏｆ ｈｙｐｅｒｓｐｅｃｔｒａｌ ｄａｔａ［Ｊ］． Ａｐｐｌｉｃａ⁃
ｔｉｏｎ Ｒｅｓｅａｒｃｈ ｏｆ Ｃｏｍｐｕｔｅｒｓ， ２００８， ２５（２）： ３９０⁃３９４．

［５］赵春晖， 齐滨， ＹＯＵＮ Ｅ． 基于蒙特卡罗特征降维算法的

小样本高光谱图像分类［Ｊ］． 红外与毫米波学报， ２０１３，
３２（１）： ６２⁃６７．
ＺＨＡＯ Ｃｈｕｎ Ｈｕｉ， ＱＩ Ｂｉｎ， ＹＯＵＮ Ｅ． Ｈｙｐｅｒｓｐｅｃｔｒａｌ ｉｍａｇｅ
ｃｌａｓｓｉｆｉｃａｔｉｏｎ ｂａｓｅｄ ｏｎ Ｍｏｎｔｅ Ｃａｒｌｏ ｆｅａｔｕｒｅ ｒｅｄｕｃｔｉｏｎ ｍｅｔｈｏｄ
［Ｊ］． Ｊ Ｉｎｆｒａｒｅｄ Ｍｉｌｌｉｍ Ｗａｖｅｓ， ２０１３， ３２（１）： ６２⁃６７．

［６］ＱＩＡＮ Ｙ Ｔ， ＹＥ Ｍ， ＺＨＯＵ Ｊ． Ｈｙｐｅｒｓｐｅｃｔｒａｌ ｉｍａｇｅ ｃｌａｓｓｉｆｉｃａ⁃
ｔｉｏｎ ｂａｓｅｄ ｓｔｒｕｃｔｕｒｅｄ ｓｐａｒｓｅ ｌｏｇｉｓｔｉｃ ｒｅｇｒｅｓｓｉｏｎ ａｎｄ ｔｈｒｅｅ⁃ｄｉ⁃
ｍｅｎｓｉｏｎａｌ ｗａｖｅｌｅｔ ｔｅｘｔｕｒｅ ｆｅａｔｕｒｅｓ［Ｊ］． ＩＥＥＥ Ｔｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓ ｏｎ
Ｇｅｏｓｃｉｅｎｃｅ ａｎｄ Ｒｅｍｏｔｅ Ｓｅｎｓｉｎｇ， ２０１３， ５１（４）： ２２７６⁃２２９１．

［７］彭艳斌，艾解清． 基于谱聚类波段选择的高光谱图像分

类［Ｊ］． 光电工程， ２０１２， ３９（２）： ６３⁃６７．
ＰＥＮＧ Ｙａｎｂｉｎ， ＡＩ Ｊｉｅｑｉｎｇ． Ｈｙｐｅｒｓｐｅｃｔｒａｌ ｉｍａｇｅｒｙ ｃｌａｓｓｉｆｉｃａ⁃
ｔｉｏｎ ｂａｓｅｄ ｏｎ ｓｐｅｃｔｒａｌ ｃｌｕｓｔｅｒｉｎｇ ｂａｎｄ ｓｅｌｅｃｔｉｏｎ［Ｊ］． Ｏｐｔｏ⁃Ｅ⁃
ｌｅｃｔｒｏｎｉｃ Ｅｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ， ２０１２， ３９（２）： ６３⁃６７．

［８］王国立，孙杰，肖倩． 结合空－谱信息的高光谱图像分类

方法［Ｊ］． 黑龙江大学自然科学学报， ２０１０， ２７（６）： ７８８⁃
７９１．
ＷＡＮＧ Ｇｕｏｌｉ， ＳＵＮ Ｊｉｅ， ＸＩＡＯ Ｑｉａｎ． Ｃｏｍｂｉｎａｔｉｏｎ ｏｆ ｓｐａｔｉａｌ
ｉｎｆｏｒｍａｔｉｏｎ ａｎｄ ｓｐｅｃｔｒａｌ ｉｎｆｏｒｍａｔｉｏｎ ｆｏｒ ｈｙｐｅｒｓｐｅｃｔｒａｌ ｉｍａｇｅ⁃
ｒｙ ｃｌａｓｓｉｆｉｃａｔｉｏｎ ［ Ｊ ］． Ｊｏｕｒｎａｌ ｏｆ Ｎａｔｕｒａｌ Ｓｃｉｅｎｃｅ ｏｆ Ｈｅｉ⁃
ＬｏｎｇＪｉａｎｇ Ｕｎｉｖｅｒｓｉｔｙ， ２０１０， ２７（６）： ７８８⁃７９１．

·７０２·第 ２ 期　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 尤雅萍，等：基于谱域－空域结合特征和图割原理的高光谱图像分类



［９］吴见， 彭道黎． 基于空间信息的高光谱遥感植被分类技

术［Ｊ］． 农业工程学报， ２０１２， ２８（５）： １５０⁃１５３．
ＷＵ Ｊｉａｎ， ＰＥＮＧ Ｄａｏｌｉ． Ｖｅｇｅｔａｔｉｏｎ ｃｌａｓｓｉｆｉｃａｔｉｏｎ ｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ
ｏｆ ｈｙｐｅｒｓｐｅｃｔｒａｌ ｒｅｍｏｔｅ ｓｅｎｓｉｎｇ ｂａｓｅｄ ｏｎ ｓｐａｔｉａｌ ｉｎｆｏｒｍａｔｉｏｎ
［Ｊ］． Ｔｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓ ｏｆ ｔｈｅ Ｃｈｉｎｅｓｅ Ｓｏｃｉｅｔｙ ｏｆ Ａｇｒｉｃｕｌｔｕｒａｌ Ｅｎ⁃
ｇｉｎｅｅｒｉｎｇ， ２０１２， ２８（５）： １５０⁃１５３．

［１０］ ＪＩ Ｒ Ｒ， ＧＡＯ Ｙ， ＨＯＮＧ Ｒ， ｅｔ ａｌ． Ｓｐｅｃｔｒａｌ⁃ｓｐａｔｉａｌ ｃｏｎ⁃
ｓｔｒａｉｎｔ ｈｙｐｅｒｓｐｅｃｔｒａｌ ｉｍａｇｅ ｃｌａｓｓｉｆｉｃａｔｉｏｎ［ Ｊ］． ＩＥＥＥ Ｔｒａｎｓ⁃
ａｃｔｉｏｎｓ ｏｎ Ｇｅｏｓｃｉｅｎｃｅ ａｎｄ Ｒｅｍｏｔｅ Ｓｅｎｓｉｎｇ， ２０１４， ５２（３）：
１８１１⁃１８２４．

［１１］高恒振，万建伟，粘永健，等． 一种基于谱域⁃空域组合特

征支持向量机的高光谱图像分类算法［ Ｊ］． 宇航学报，
２０１１， ３２（４）： ９１７⁃９２１．
ＧＡＯ Ｈｅｎｇｚｈｅｎ， ＷＡＮ Ｊｉａｎｗｅｉ， ＮＩＡＮ Ｙｏｎｇｊｉａｎ， ｅｔ ａｌ．
Ｈｙｅｐｒｓｐｅｃｔｒａｌ ｉｍａｇｅ ｃｌａｓｓｉｆｉｃａｔｉｏｎ ａｌｇｏｒｉｔｈｍ ｂａｓｅｄ ｏｎ ｓｐｅｃ⁃
ｔｒａｌ⁃ｓｐａｔｉａｌ ｈｙｂｉｒｄ ｆｅａｔｕｒｅｓ ａｎｄ ＳＶＭ［Ｊ］． Ｊｏｕｒｎａｌ ｏｆ Ａｓｔｒｏ⁃
ｎａｕｔｉｃｓ， ２０１１， ３２（４）：９１７⁃９２１．

［１２］ＢＥＮＥＤＩＫＴＳＳＯＮ Ａ， ＰＡＬＭＡＳＯＮ Ｊ Ａ， ＳＶＥＩＮＳＳＯＮ Ｊ Ｒ．
Ｃｌａｓｓｉｆｉｃａｔｉｏｎ ｏｆ ｈｙｐｅｒｓｐｅｃｔｒａｌ ｄａｔａ ｆｒｏｍ ｕｒｂａｎ ａｒｅａｓ ｂａｓｅｄ
ｏｎ ｅｘｔｅｎｄｅｄ ｍｏｒｐｈｏｌｏｇｉｃａｌ ｐｒｏｆｉｌｅｓ［ Ｊ］． ＩＥＥＥ Ｔｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓ
ｏｎ Ｇｅｏｓｃｉｅｎｃｅ ａｎｄ Ｒｅｍｏｔｅ Ｓｅｎｓｉｎｇ， ２００５， ４３（３）： ４８０⁃
４９１．

［１３］ＦＲＥＵＮＤ Ｙ ａｎｄ ＳＣＨＡＰＩＲＥ Ｒ Ｅ． Ａ ｄｅｃｉｓｉｏｎ ｔｈｅｏｒｅｔｉｃ ｇｅｎ⁃
ｅｒａｌｉｚａｔｉｏｎ ｏｆ ｏｎｌｉｎｅ ｌｅａｒｎｉｎｇ ａｎｄ ａｎ ａｐｐｌｉｃａｔｉｏｎ ｔｏ ｂｏｏｓｔｉｎｇ
［Ｊ］． Ｊｏｕｒｎａｌ ｏｆ Ｃｏｍｐｕｔｅｒ ａｎｄ Ｓｙｓｔｅｍ Ｓｃｉｅｎｃｅｓ， １９９７， ５５
（１）： １１９⁃１３９．

［１４］ＭＡＲＣＯＮＣＩＮＩ Ｍ， ＣＡＭＰＳ⁃ＶＡＬＬＳ Ｇ， ＢＲＵＺＺＯＮＥ Ｌ． Ａ
ｃｏｍｐｏｓｉｔｅ ｓｅｍｉｓｕｐｅｒｖｉｓｅｄ ＳＶＭ ｆｏｒ ｃｌａｓｓｉｆｉｃａｔｉｏｎ ｏｆ ｈｙｐｅｒ⁃
ｓｐｅｃｔｒａｌ ｉｍａｇｅｓ［Ｊ］． ＩＥＥＥ Ｇｅｏｓｃｉｅｎｃｅ Ｒｅｍｏｔｅ ａｎｄ Ｓｅｎｓｉｎｇ
Ｌｅｔｔｅｒｓ， ２００９， ６（２）： ２３４⁃２３８．

［１５］ＡＲＣＨＩＢＡＬＤ Ｒ， ＦＡＮＮ Ｇ． Ｆｅａｔｕｒｅ ｓｅｌｅｃｔｉｏｎ ａｎｄ ｃｌａｓｓｉｆｉ⁃
ｃａｔｉｏｎ ｏｆ ｈｙｐｅｒｓｐｅｃｔｒａｌ ｉｍａｇｅｓ ｗｉｔｈ ｓｕｐｐｏｒｔ ｖｅｃｔｏｒ ｍａｃｈｉｎｅｓ
［Ｊ］． ＩＥＥＥ Ｇｅｏｓｃｉｅｎｃｅ Ｒｅｍｏｔｅ ａｎｄ Ｓｅｎｓｉｎｇ Ｌｅｔｔｅｒｓ， ２００７，
４（４）： ６７４⁃６７７．

［１６］ＢＲＵＺＺＯＮＥ Ｌ， ＣＨＩ Ｍ， ＭＡＲＣＯＮＣＩＮＩ Ｍ． Ａ ｎｏｖｅｌ ｔｒａｎｓ⁃
ｄｕｃｔｉｖｅ ＳＶＭ ｆｏｒ ｓｅｍｉｓｕｐｅｒｖｉｓｅｄ ｃｌａｓｓｉｆｉｃａｔｉｏｎ ｏｆ ｒｅｍｏｔｅ
ｓｅｎｓｉｎｇ ｉｍａｇｅｓ［Ｊ］． ＩＥＥＥ Ｇｅｏｓｃｉｅｎｃｅ Ｒｅｍｏｔｅ ａｎｄ Ｓｅｎｓｉｎｇ
Ｌｅｔｔｅｒｓ， ２００６， ４４（１１）： ３３６３⁃３３７３．

［１７］ ＢＯＹＫＯＶ Ｙ， ＶＥＫＳＬＥＲ Ｏ， ＺＡＢＩＨ Ｒ． Ｆａｓｔ ａｐｐｒｏｘｉｍａｔｅ
ｅｎｅｒｇｙ ｍｉｎｉｍｉｚａｔｉｏｎ ｖｉａ ｇｒａｐｈ ｃｕｔｓ［ Ｊ］． ＩＥＥＥ Ｔｒａｎｓａｃｔｉｏｎｓ
ｏｎ Ｐａｔｔｅｒｎ Ａｎａｌｙｓｉｓ ａｎｄ Ｍａｃｈｉｎｅ Ｉｎｔｅｌｉｇｅｎｃｅ， ２００１， ２３
（１１）： １２２２⁃１２３９．

［１８］ＢＡＩ Ｊ， ＸＩＡＮＧ Ｓ Ｍ， ＰＡＮ Ｃ Ｈ． Ａ ｇｒａｐｈ ｂａｓｅｄ ｃｌａｓｓｉｆｉｃａ⁃
ｔｉｏｎ ｍｅｔｈｏｄ ｆｏｒ ｈｙｐｅｒｓｐｅｃｔｒａｌ ｉｍａｇｅｓ ［ Ｊ］． ＩＥＥＥ Ｔｒａｎｓａｃ⁃
ｔｉｏｎｓ ｏｎ Ｇｅｏｓｃｉｅｎｃｅ ａｎｄ Ｒｅｍｏｔｅ Ｓｅｎｓｉｎｇ， ２０１２， ５１（２）：
８０３⁃８１７．

作者简介：
尤雅萍，女，１９９０ 年生，硕士研究生，

主要研究方向为高光谱图像分类技术。

苏松志，１９８２ 年生，男，博士，助理教

授，主要研究方向为人体行为分析与理

解。 主持国家青年基金一项，主持省青年

基金一项，参与多项国家级基金项目，发
表学术论文多篇，其中被 ＳＣＩ 检索 ７篇。

李绍滋，１９６３ 年生，男，教授，博士生

导师，博士，福建省人工智能学会副理事

长，主要研究方向为运动目标检测与识

别、自然语言处理与多媒体信息检等。
发表学术论文 ２００ 余篇，其中被 ＳＣＩ 检索

２６ 篇、被 ＥＩ 检索 １７０ 篇。

·８０２· 智　 能　 系　 统　 学　 报　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 　 第 １０ 卷


