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第9届中国智能机器人学术研讨会征文通知

1.征文范围(但不限于)

由中国人工智能学会智能机器人专业委员会主办、北京大学深圳研究生院承办的第9届中国智能机器人学术研讨

会将于2011年11月11-13日在深圳举行,会议将组织赴香港和澳门的学术交流与参观活动,大会组委会热忱欢迎从事

智能控制与智能机器人研究与应用的教师、学者、科技工作者和学生参加本次大会.现将大会征文范围和有关日期通知

如下.

·机器视觉、图像处理与模式识别技术

·机器人同时定位与地图创建(SLAM)

机器人结构设计及计算机仿真技术

·嵌入式计算机技术

·无线通信网络技术

服务机器人、特种机器人

足球机器人、仿生(人) 机器人

·信息获取与数据挖掘

·智能机器人的应用

论文必须未公开发表过,每篇论文的篇幅(含图、表) 一般不超过6000字.录用论文在《华中科技大学学报(自然科

学版) 》(增刊) 刊登.论文包括: 题目、作者姓名、作者单位信息、中英文摘要、关键词、正文、参考文献、作者简介和E-mail

地址.稿件要求附后或访问《华中科技大学学报》主页: htp: //xb.hust.edu.cn上的"投稿须知"栏目.

[17]  PROAKIS J. Digital communications [ M]. Columbus,
USA: McGraw-Hill,2000: 6 1 9 0

作者简介:

·机器人理论与控制技术

李冰寒,女,1986年生,硕士研究

生,主要研究方向为数据挖掘、贝叶斯

网络、最优化理论,发表学术论文5篇

[16] RICHARD E N. Learning Bayesian networks[ M] .Chica-
go,USA: Prentie Hall,2002: 40-43.

·人工智能与智能控制技术

·智能机器人体系结构及实现方法

机器学习、算法与知识工程

基于网络的机器人结构与控制

·机器人传感技术、智能传感器

·多智能体系统理论与应用

多传感器集成与信息融合

·移动机器人及自主导航技术

[18] CHICKERING D M. A transformational characterization of e-
quivalent Bayesian network structures[C]//Proceedings of the
Eleventh Conference on Uncertainty in Arificial Intelligence.
San Francisco,USA: Morgan Kaufmann,1995: 87-98.

4.投稿方式

刘三阳,男,1959年生,教授、博士

生导师、博士,国家级教学名师,曾在法

国作博士后研究,西安电子科技大学理

智 能 系 统 学

学院院长兼数学系主任、工业与应用数

学研究所所长.主要研究方向为应用数

学、最优化和运筹学.先后主持10余项

科研项目,获得多次省部级科技进步奖,国家级优秀教学成

果二等奖2次,陕西省优秀教学成果特等奖、一等奖和二

等奖多次.发表学术论文300余篇,其中被SCI检索50余篇

,EI检索80余篇,出版专著6部.

报

2.重要日期

max-min hill-climbing Bayesian network structure learning
algorithm[J] . Machine Learming,2006,65(1) : 31-78.

[15]  CHICKERING D M. Learning equivalence classes of
Bayesian network structures [J] . Jourmal of Machine
Learning Research,2002(2) :445-498.
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投稿截止日期: 2011年4月30日;录用通知日期: 2011年5月31日;修改定稿日期: 2011年6月15日.
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